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OLC2014 LIFT CONTROLLER O M EGA

1-GIRIS VE KULLANIM HAKLARI

Bu kilavuz OLC2014’ (in bir asans6r kumanda panosu olarak, asansér motorunun hiz kontrollii ve dodru bir sekilde siirtilmesi
igin cihazin nasil kullaniimasi gerektidi, cihazin yapilandirma ayarlari, baglantilari, kontrolli, yardimci ekipmanlari, kullanimi ve

bakimi hakkinda kullaniciyi bilgilendirmek amaciyla hazirlanmistir.

OMEGA otomasyon ingaat San. ve Tic. Ltd. Sti. tim teknik dokiimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin gereken dikkat ve
0zeni gostermektedir. Ancak, tiim cabalara ragmen dokiimanlarda olusabilecek hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali
ve dokimanlardaki bilgileri gerek mesleki bilgi ve tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tim norm, yonetmelik ve direktifler
dogrultusunda siizgecten gegcirerek uygulamalidirlar. OMEGA asansor otomasyon insaat San. ve Tic. Ltd. Sti, bu tir hata ve

eksikliklerin bildirilmesi durumunda minnettar olacak ve bunlarn dizeltmek icin gerekenleri yapacaktir.

Bu belgenin igeriginin tim midilkiyet haklari OMEGA otomasyon insaat San. ve Tic. Ltd. Sti.'ne aittir. Kismen veya tamamen

godaltilmasi ve dagitiimasi OMEGA otomasyon insaat San. ve Tic. Ltd. Sti. 'nin yazili iznine baglidir.

OMEGA (iriinlerini tercih ettiginiz igin tegekkiir ederiz.

UYARI ! : Bu katalogda yer alan tiim dokiimanlar éneri niteligindedir. Tim gabalarimiza karsin hatalar ve eksiklikler igerebilir.
Lutfen dokiimanlardaki bilgileri kontrol ederek, tzerinde diisiinerek ve sorgulayarak uygulayin.
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OLC2014 LIFT CONTROLLER O M EGA

2-URUN TANITILMASI

OMEGA OLC2014, Endustriyel PLC (Programlanabilir Mantiksal Denetleyici), kontrollii asansér kumanda (nitesidir. Kumanda
sistemi, tek hizl, cift hizl, halath VVVF (senkron ve asenkron makineli) ve hidrolik asansérlerin kontrol edilmesinde kullanilabilir.
Seri Haberlesme, Kablosuz Haberlesme, Uzaktan erisim gibi 6zellikleri biinyesinde barindir. Kontrolcl olarak Sertifikali Endistriyel
PLC kullanildigindan testler icin ayrica sertifikalandirimaya ihtiyag duymaz. EN 81-1/2 Ek A3, EN 81-20/50 standartlarinda

tasarlanmig bir Griinddr.
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OLC2014 LIFT CONTROLLER O M EGA

3-URUN OZELLIKLERI
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Encoder ile kuyu kopyalama,

Kabin icinden kat ayari,

Kumanda tipi ayar,

Durak sayisi ayari,

Motor 6niinde kontaktorlli veya STO kontaktdrsiiz galisma takibi yazilim uygunlugu,

Ek Cagn Karti ilavesi ile paralel cagr giriglerinin arttiriimasi,

Cadn led ve butonlarinin bir kablo ile cagri kartina baglanmasi,

Tlm parametrelerin LCD dokunmatik operatér panel araciligi ile kolaylikla ayarlanabilmesi,

Basit baglanti sistemi ile zamandan ve kontrol panosu klemenslerinden tasarruf saglar.

Kisa devre korumali, her durak igin istenilen kod ayarlanabilen display cikislari,

Asin yik fonksiyonu,

Tam yiik fonksiyonu,

Vatman anahtari fonksiyonu,

Park duradi ve siiresi ayari,

Tlm testler ve calistirma islemlerinin LCD dokunmatik operator panel araciligi ile kolaylikla yapilabilmesi,
Ayarlanabilir park duragi ve parka gidis siiresi mevcuttur.

Pozisyon bilgisinin mm cinsinden anlik takibi igin ayri encoder bilgi girisi,

Kapi siirelerinin operatér panelden ayar ve takibi,

Ayarlanabilir mesgul siiresi, durakta bekleme siiresi, kilit bekleme siiresi, kapi agik kalma siiresi, kapi agik hatasi verme
suresi, park stiresi, maksimum yiiksek hiz siiresi ve maksimum distik hiz siiresi 6zellikleri,

Farkll yapidaki butoniyerler igin yedi segment display cikisi,

Kabinin gidecedi ilk durak ve kat dedisimlerinin ekrandan takibi,

Guvenlik igin sifreli giris,

Seri Haberlesme ile fleksibil kablodan tasarruf,

4'lii grup olarak calisabilme,

Revizyonda kabinin limit switchlerine ya da kat hizasina kadar hareket ettirilebilmesi segimi,

Kapi tipi ve otomatik kapinin agik/kapal bekleme konumu secimi,

Ikinci kapi destegi,

Kapi veya kapilarin hangi katta galisacadi segimi,

Kapi 6n agma,

Kapi agik seviyeleme,

LCD dokunmatik operatér panel aracilidi ile hertiirlii gagri ve hareket verme islemleri ve kontrol(,
Kat bilgisi, Asiri ylk, Servis Digi, Kurtarma, Fotosel kesmesi durumlarinda anons yapilabilir, asansor hareket halindeyken
miizik calinabilir.

Normal calismada Kapi Képrilendiginde uyari vererek hataya geger.

Ayarlanabilir bakim siresi,

Gegmige donik en son olugan 20 hatayi hafizasinda tutar.
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OLC2014 LIFT CONTROLLER O M EGA

4-STO (SAFE TORQUE OFF) GUVENLIK FONKSIYONU TANITIMI

OMEGA OLC2014, STO (Safe Torque Off) Ozelligine sahip Sertifikall Hiz Kontrol Cihazlari ile PLC ve HMI (insan Makine Ara
Yiizii) Dokunmatik LCD Uzerinden Direk Iletisime gecer, PLC ve Inverterin takip ve ayarlarini kontrol altinda tutar; asansor
motorunun kontaktorsiiz olarak da surilerek kullaniimasina olanak tanir.

Sistemin kilasik yontem Kontaktorler ile kullanim semalarr ek olarak verilmistir. Burada kontaktorsiiz kullamm detaylari
anlatilmistir.

Kumanda Panosunda motor kontaktdrlerinin ve UPS kurtaran moduna gegis kontaktdriniin kullaniimamasi sayesinde isgilik ve
malzemeden tasarruf edilmektedir.

STO Fonksiyonu cihazi, sebeke ile motor arasindaki akim akisini kontaktér ihtiyaci olmadan kontrol eder. Emniyet devresi
zincirinin sonu STO1 ve STO2 emniyet rolelerine baglanir. Bahsi gegen emniyet réleleri EN81-1+A3 standardi 14.1.2.2 ve EN81-20
standardi 5.11.2.2 maddelerini karsilar.

Emniyet rélelerinin normalde kapall kontaklari, EN81-1+A3 12.7.3 ve 12.7.4, EN81-20 madde 5.9.2.5.4 ve 5.9.2.6 maddeleri
geredince role kontak durumlarinin izlenmesi, asansérii kumanda eden PLC tarafindan sadlanir.

Ayrica PLC bu izlemeyi, sisteme ek bir glivenlik saglamak igin SIL3 seviye bir giivenlik rélesi cikisi (izerinden yapmaktadir.

~o
I/0 CARD
Line drive Gate drive | - |
¢ 24V g—o— V+ -
sTo1 4
1 SCM1 j *LL’I > CPU - -
I STO2 f| r-*--*,rf E E
1 scM2 5 T P~
| )
¢ MCM [
MO1

! DCM - CcoM

PR ' -

Y—

D)
' M

02( factory setting=66)

Iy

CcM

O)

)—

3

[ L J_+24VD C

ESTOP ¥ —
.

Cadmmm-d Li

inverter

) —————

@ DCM

C
® SCM1
@ SCM2

2

S
+
-

j—

*

Safety PLC n

@ 24V

1

@ STO1

I )
Iéff)smz

Strdmd: V.1_03 = Yayin Tar.: 01.01.2018 6 WWwW.omegaotomasyon.com



OLC2014 LIFT CONTROLLER

5-STO GUVENLIK FONKSIYONU CIHAZ BAGLANTISI
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OLC2014 LIFT CONTROLLER

6-KLEMENS SEMBOLLERI VE ANLAMLARI

KLEMENS
1

2
3
X4

ORT2

10
11
12
13
X14
X15
X16
ORT3
17
18
19
20
21
22
23
24

oV

24V
PTC
VAT
FRD
SCM
FR+FR-
PO+PO-
NOTR
FAZ
R,S,T

ACIKLAMA
(SERI HABERLESME) RS -

(SERI HABERLESME) RS +

STOP DONUS GIRiSi

Fis DONUS GiRiSi

KILIT (Kabin Kapis)) DONUS GIRiSi

ASAGI MECB. YAVASLATICI DONUS GIRiSi
YUKARI MECB. YAVASLATICI DONUS GIRiSI

REZERVE

C2 (9-16 GRUP GIRIS ORTAGI)
ASIRI YUK DONUS GiRisi
FOTOSEL DONUS GIRiSi
REVIZYON GIRISi

REVIZYON YUKARI GIRiSi
REVIZYON ASAGI GIRISi

OZEL SENARYO GIRISI 1 ( PTC)
OZEL SENARYO GIRISI 2 ( YANGIN )
SEBEKE ELEKTRIGI VAR BILGISI GIRiSI
C3 (17-24 GRUP CIKIS ORTAGI)
KAPI AC CIKISI

KAPI KAPA CIKISI

KABIN FANI CIKISI

KABIN AYDINLATMASI CIKISI
ALARM VE FLASOR CIKISI
REZERVE

KATINDA GIKIS BILGISi
KURTARAN BiLGiSi

SAYICI A (KUYU KOPYALAMA)
SAYICI B (KUYU KOPYALAMA)

0 VDC KAYNAGI

24 VDC KAYNAGI

MOTOR TERMISTOR iZLEME DONUSU
VATMAN ANATARI iZLEME DONUSU
MEKANIK FREN iZLEME DONUSU

STO FONKSIYONU izZLEME DONUSU
MOTOR FREN BOBIN UGCLARI

POMPA BOBIN UCLARI

PANO ICI BESLEME NOTR

PANO ICI BESLEME FAZI

SEBEKE ANA FAZLARI

GUVENLIK DEVRESI GERILIMI
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OLC2014 LIFT CONTROLLER

7-TEKNIK OZELLIKLER

Calisma sicakhigi

Koruma sinifi

Nem

Sebeke Kontrol Girisleri
Kontrol Beslemesi Gerilimi
Gii¢ harcamasi

Giivenlik Devresi Gerilimi
Kontrol Sinyal Girisleri
Kontrol Sinyal Cikiglar

OMEGA

+0 - +60 °C

IP20
%95

3 x 380V, 50Hz, N

24 £ 5Vdc

Maks. 400mA 10W, 24VDC igin
24 +5Vdc

24 +5Vdc

24 £ 5Vdc

Kisa devre korumali

8- HMI( INSAN MAKINA ARAYUZU) MENULERIN KULLANIMI

OMEGA OLC2014, tiim sistem bilgi, takip ve ayarlar bir HMI (insan Makine Arayiizii) Dokunmatik Panel {izerinden
yapilmaktadir. Ayrica sisteme tanitiimis Akill telefon, tablet veya bilgisayar lizerinden de yapilabilmesine olanak tanir.

HMI Dokunmatik Panel, PLC sistemleri kullanilarak gergeklestirilmis otomasyon sistemi ile kullanici arasinda etkilesim saglayan
Unitedir. Bu Unite ile sistem takip ve ayar isleri daha anlasilir, kolay ve hizli yapilabilmektedir.

HABERLESME AYARLARI

ASANSOR AYARLARI

>
>
=
5
=
~

MEVCUT HATALAR
ETIKET BILGILERI

GOSTERGE (LSD)

GOSTERGE (7 SEGMENT)

GlRIgLER - CIKISLAR

» REVIZYON
D TESTLER

[ ssreusuoien
B suocurmam
b KAT AYARLARI

» HIZ AYARLARI

n MOZIK YAYINI AVARLARI
w KABIN KAPISI AYARLAN
n KURTARAN AYARLARi

» GOKLY ASANSOR TAKIP

CIKIS

n £07T0 GALERI

D {STATISTIKLER
E DENEME MANUEL AYARLAR

GIRls ATAMALAR!

@ GIKIS ATAMALARI

9 BAKIM SURES!

HMI icindeki yazilim, kendi Gzerinde agiklamalari bulunan buton, veri giris kutulari, bilgi kutulari vb. elemanlar
sayesinde, ¢ogu zaman ek bir anlatima gerek kalmadan teknik personel tarafindan rahatlikla kullaniimaktadir.

Bu sayede bir parametreye ulasmak ve degerini degistirmek benzer sistemlere gére daha pratik ve daha

kolaydir.
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OLC2014 LIFT CONTROLLER

9- PARAMETRELER

OMEGA

OMEGA OLC2014, asansérlerin tim ihtiyaglarina cevap verebilmek igin kullaniciya birgok ayarlanabilir parametre imkani
sunmaktadir.

KOD  PARAMETRE AYAR ARALIGI ILK AYAR NOT
Sistem  seri  haberlesme
ayarlari bu bélimden

03-00 HABERLESME AYARLARI yapilabilir.

03-01 ISLEMCI TiPi

03-02  SISTEM MENU

03-03 HABERLESME HIZI 0 - 9600 5

1 - 19200
2 - 38400
3 - 38400
4 - 57600
5 - 115200

03-04 HABERLESME PROTOKOLU
Asansor sisteminin  projeye
uygun  calisabilmesi igin
gerekli ayarlar bu bdliimden

04-00 ASANSOR AYARLARI yapilabilir.

04-01 DURAK SAYISI 2-50

04-02  YUKSEK HIZ SURESI (MAX.) 5-100s 10s

04-03  HIZ TiPi 0 - VWVF 0

1 - CIFT HIZLI
2 - HIDROLIK

04-04 PARK SECENEGI 0 - YOK 0

1-VAR

04-05 ' PARK DURAGI 1-50 1

04-06 = PARKA GITME SURESI 0-999 s 60

04-07 MESGUL DEVAM SURESI 5-999 s 5

04-08 DUSUK HIZ SURESI(MAX) 0-999 s 30

04-09 HAREKETE DEVAM SURESI 0-999 s 2

04-10 | KAPI TiPi 0- TAM OTOMATIK 0

1- YARI OTOMATIK
2- KABIN KAPISI
YOK
04-11  KAPI BEKLEME SEKLI 0- KAPALI BEKLE 0
1- ACIK BEKLE
04-12  KAPI BEKLEME GECIS ZAMANI 0-999 s 2
04-13  KAPI ACMA ZAMANI(MAX) 0-999 s 5
04-14 POMPA KORUMA ZAMANI 0-999 s 20
04-15 POMPA KORUMA SAYISI 0-20 5
04-16  ENERJILENME SONRASI KSR KONTROL 0- VAR 0
1- YOK

04-17 PTC KONTROL SEKLI 0- YAZILIM
1- DIJITAL GIRIS

04-18 REZERVE

04-19  KUYU TANIMA SEKLI 0- SAYICI 1
1- ENCODER
2- GREY KOD
3- YAZILIM

04-20  KAPI ON AC BILGISI 0- YOK 0
1- VAR

04-21  MEKANIK FREN BASLANGIC GECIKME ZAMANI | 0-999 s 0,2

04-22 MEKANIK FREN DURUS GECIKME ZAMANI 0-999 s 0,2

04-23  KUMANDA TiPi 0- SIMPLEX 0

1- DUBLEX A
2- DUBLEX B

04-24

04-25 HAREKET ICIN Fi$ KILIT GECIKME SURESI 0-999 s 0,5

04-26  DURUSTA POMPA GECIKME SURESI 0-999 s 0,5

04-27  YILDIZ UCGEN GECIS SURESI 0-999 s 0

04-28 MOTOR YONU 0- YON A 0

1- YON B
04-29 ENCODER SAYMA YONU 0- PASIF 0
Strdmd: V.1_03 = Yayin Tar.: 01.01.2018
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OLC2014 LIFT CONTROLLER

OMEGA

1- A FAZI ONDE
2- B FAZI ONDE

04-30 ENCODER BOLEN SAYISI 1-1000 4

05-00 AYARLAR 2

05-01  LOGO SEGiMi

05-02  TARIH SAAT AYARI
Sistemin guvenli galismasina
engel bir hata var ise

06-00 MEVCUT HATALAR ( ASANSOR KONTROL) buradan kontrolli yapilabilir.

06-01  MAKSIMUM YUKSEK HIZ SURESI Okunabilir

06-02  MAKSIMUM DUSUK HIZ SURESI Okunabilir

06-03  MECBURI YAVASLATICI HATASI Okunabilir

06-04  KiLiT GECIRMIYOR Okunabilir

06-05 BAKIM HATASI Okunabilir

06-06 HABERLESME HATASI Okunabilir

06-07 | SEBEKE ELEKTRiGI YOK Okunabilir

06-08 REZERVE Okunabilir

06-09 REZERVE Okunabilir

06-10 ENCODER SAYMIYOR HATASI Okunabilir

06-11 ENCODER YUSEK HIZ HATASI Okunabilir

06-12 REZERVE Okunabilir

06-13  REZERVE Okunabilir

06-14 REZERVE Okunabilir

06-15 REZERVE Okunabilir

06-16  KAT KAPISI KOPRULU HATASI Okunabilir

06-17  STO BILGISI HATASI Okunabilir

06-18  PTC BILGI HATASI Okunabilir

06-19  KAT BILGISI HATASI Okunabilir

06-20 ISTEMDISI HAREKET HATASI Okunabilir

06-21 REGULATOR BOBIN iZLEME Okunabilir

06-22 MEKANIK FREN ACMA HATASI Okunabilir

06-23  YANGIN BILGISi Okunabilir

06-24 DEPREM BILGISI Okunabilir

06-25  SEBEKE ELEKTRIGI YOK Okunabilir

06-26  REZERVE Okunabilir

06-27 REZERVE Okunabilir

06-28 REZERVE Okunabilir

06-29 REZERVE Okunabilir

06-30 HARICI HATA Okunabilir

06-31 HATA RESET
Buton ekraninda goériinmesi
istenen  bilgiler  buradan

07-00  ETIKET BILGILERI ayarlanir.

07-01

07-02

07-03  BASLIK YAZISI

07-04 KAPASITE ( KG)

07-05 IMAL YILI

07-06  SERi NO

07-07 TEL NO 1:

07-08 TEL NO 2:

07-09 WEB ADRESI

07-10  TARIH SAAT AYARI

08-00 GOSTERGE (LCD ) Kat isimleri kaydedilir.

09-00 GOSTERGE ( 7 SEGMENT ) Kat isimleri kaydedilir.

10-00  GIRIS - CIKISLAR Bilgi takibi icindir.

10-01 A Okunabilir

10-02 B Okunabilir

10-03 STOP Okunabilir

10-04 FiS Okunabilir

10-05  KABIN KAPISI KiLiDi Okunabilir

10-06  ASAGI MECBURI YAVASLATICI Okunabilir

10-07  YUKARI MECBURI YAVASLATICI Okunabilir

10-08 ASAGI MECBURI DURDURUCU Okunabilir

10-09  YUKARI MECBURI DURDURUCU Okunabilir

10-10  KABIN KAPISI ACILDI BiLGiSi Okunabilir

10-11  ASIRI YUK Okunabilir

10-12 FOTOSEL VE SIKISMA KONTAGI Okunabilir
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OLC2014 LIFT CONTROLLER

OMEGA

10-13  REVIZYON Okunabilir

10-14  SEBEKE ELEKT. VAR BILGISi Okunabilir

10-15 Okunabilir

10-16  KAPI AC Okunabilir

10-17  KAPI KAPA Okunabilir

10-18  YUKARI YON Okunabilir

10-19  ASAGI YON Okunabilir

10-20  YUKSEK HIZ Okunabilir

10-21  DUSUK HIz Okunabilir

10-22 MEKANIK FREN AC Okunabilir

10-23  MEKANIK FREN KAPA Okunabilir

10-24 MESGUL Okunabilir

10-25 KABIN AYDINLATMASI Okunabilir

10-26  FAN Okunabilir

10-27 ALARM Okunabilir

10-28 DURMA BOLGESI Okunabilir

10-29  KAPI ACMA MAGNETI Okunabilir

10-30 UPS KURTARAN CIKISI Okunabilir
Sistemin Revizyonda

11-00 REViZYON calismasi buradan yapilabilir.
Sistem normale verilmeden
once veya bakim sirasinda,
teknik personel testlerini bu

12-00 TESTLER bélimden yapllabilir.

12-01 ' REZERVE

12-02 ENCODER SAYMA KONTROLU

12-03 A3 TEST
Sistem gilincel bilgilerine

13-00  SISTEM BILGILERI buradan ulagilabilir.

13-01 MODEL Gilincel

13-02  SERI NO Giincel

13-03 Glincel

13-04 YAZILIM Glincel

13-05 SURUM Giincel
Sirlicii ayarlart bu meni
altindaki parametrelerden
yapilabilir. Detayh bilgiler igin
Sirlicli manueli

14-00  SURUCU AYARLARI incelenmelidir.

14-01  MOTOR BILGILERI

14-02 | REZERVE

14-03  HIZ GIRISLERI

14-04  ASANSOR DEVREYE ALMA Detayl anlatimina bakiniz.

14-05 AUTO TUNING - IM Detayli anlatimina bakiniz.

14-06 AUTO TUNING - PM Detayli anlatimina bakiniz.

14-07 KONFOR AYARLARI

14-08 HATA KAYDI

14-09

14-10  TUM PARAMETRELER
Kuyu kopyalama bilgileri ve
buna bagl kat yavaslama ve
durma mesafe ayarlari bu

15-01 DURAK MESAFESI AYARLARI Detayl anlatimina bakiniz.

15-02 DURAK MESAFESI AYARLARI Detayl anlatimina bakiniz.

15-03 | REZERVE

15-04 REZERVE

15-05 REZERVE

15-06 DURMA MESAFE AYARLARI Detayl anlatimina bakiniz.
Motor siris konfor bilgi
girigleri bu bélimden

16-00 HIZ AYARLARI yapilabilir.

17-00 MUZIK YAYIN AYARI

18-00  KABIN KAPISI AYARLARI
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19-00
19-01
19-02

19-03
19-04

20-00

21-00
21-01
21-02

22-00
22-01
22-02
22-03
22-04
23-00
23-01
24-00
25-00
26-00
27-00
28-00

29-00

29-01

29-02

29-03

30-00

KURTARAN AYARLARI
KURTARAN DEVREDE KALMA SURESH
KURTARAN TiPi SECIMI

KESINTILI KURTARAN GECIKME SURESI
KURTARMA YONU

COKLU ASANSOR TAKiIP

FOTO GALERI
FOTO SAYISI
DONME SUREST

ISTATISTIKLER

TOPLAM HAREKET SAYISI
TOPLAM ENERJI KESINTISI
REZERVE

REZERVE

MANUEL AYARLAR

KABIN LAMBASI SUREKLI YAN
REZERVE

REZERVE

REZERVE

REZERVE

REZERVE

BAKIM AYARLARI
AYAR TiPi
SINIR DEGER

SAYICI DEGER

SIFRE AYARLARI

0-999,9 s
0- KURTARAN YOK
1- KESINTISIZ KUR.
2- KESINTILI KUR.

0-999,9s
0- YON A
1- YON B

1-5 Adet
1-20 s

REZERVE

0-1

0-DEVREDISI
1-DEVREDE
0-65535
OKUNABILIR

100

OKUNABILIR
OKUNABILIR
OKUNABILIR
OKUNABILIR

0

Kurtaran davranis segenekleri
bu bélimden ayarlanabilir.

LCD buton ana ekranda
gosterilecek foto bilgileri bu
bollimden ayarlanabilir.

Sistem istatistik bilgileri bu
béliimden incelenebilir.

Bakim takip ayarlari bu

bélimden yapilabilir.

Sifre ayarlari bu bdlimden
yapilabilir.
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1- KATAYARLARI ADIMLARI
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ToRkge | _enouen]
KnaiNkoNuMu_
Katindan F ark El‘l‘l##
Katinda Sinyali

WPl

Revizyon | 1

ServisDigi i __ !
Stop
Fig

Kabin Kapi Kilidi
Agin Yik

Aga@ Mech, Yav.
“Yukan Mesh Yaw

Agad Mecb Durd,
“Yukari Mech Durd
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Fotossl-sikigma?

“OTMATIK KSR

Kabinin son durakta

oldugu

Ayar ekraninda sol alt kosede firma
logosu Uzerindeki gériinmez butona
basilir. Cikan sifre ekranina
WrRkRKXXX sifresi girilerek onaylanir.

“MENULER” sayfasinda “KAT

AYARLARI” butonu tiklanir.

e

bilgisini \ "
veren Buton N SON .

Yukari Mecburi
Yavaslatic  Konum
Bilgisi

TANIMA
Butonu

MODU”

Revizyonda Konum
Bilgisi Kayit
Edilecek Durak No

Asad Mecburi
Yavaglaticc  Konum
Bilgisi

Kabinin ilk durakta
oldugu bilgisini
veren Buton

KAT AYARLARI ANLATIMI
1. Durak Konum Bilgileri Girilir.

KABIN KONUM
#
DURAKTAYIM 1 ——
| ' PG
BHEBBRBRE JR— |
HERURRE R sh /.
Gl frunnnXe
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43 #######a‘
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[########/ ERI\

iLK N TIIIIT O
DURAKTAYIM | () Ne## waf #

( Mesafe Bilgileri Daha Onceden Olciilmiis Ise Elle Manuel Olarak Girilebilir veya ;
Revizyonda Hareket Verilerek Kabin Her Kata Geldiginde “ Kaydet “ butonu ile Otomatik kaydedilebilir.

Mekanik MECBURI YAVASLATICI KONUM AYARLARI ANLATIMI

1. Kabin Ilk Durak Kotuna getirilir ve “ILK DURAKTAYIM” butonuna basilir.
“OTOMATIK KSR TANIMA MODU" Butonu aktif edilir;
3. Asansor normalde son durada ve ilk duraga kayt verilir.

(Sistem otomatik olarak asadi ve yukar mecburi yavaslatici degerlerini kayit eder.)

“OTOMATIK KSR TANIMA MODU"” Butonu normale alinarak islem tamamlanir.

5.  E§er gerekli ise * EMNIYET MESAFE AYARLARI” sayfasindan konfor ayari yapilabilir.
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HABERLESME AYARLARI

ASANSOR AYARIAR) |

ASANSORAABLARLL

ASANSOR AYARI ARI 3 |

MEVCUT HATALAR

GIRIS BILGILERI

CIKIS BILGILERI

KAT ATARLARI

GOSTERGE LCD

KURTARAN AYARLARI

KAP| SECIMI

F\

WA J
TESTLER
DigeR
>
Kabin Konum
bilgisi
Asans6ér normalde

iken kayit verme

butonlari

“Revizyon Panosu”

Duraklarin - Konum
Bilgileri
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12. EMNIYET MESAFE AYARLARI VE NORMALE VERME ADIMLARI

ADIM 1
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“FABRIKA
AYARLARI” Butonu

EMNIYET MESAFE AYARLARI

"DIREKT ~ DURUS
KAYIT” Butonu

Ayar ekraninda sol alt kosede firma
logosu Uzerindeki gériinmez butona

basilir.

Cikan

sifre ekranina

WrRkRKXXX sifresi girilerek onaylanir.

“MENULER” sayfasinda “EMNIYET
MESAFE AYARLARI” butonu tiklanir.
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"FABRIKA AYARLARI” butonuna basilr.
"DIREKT DURUS KAYIT” Butonu aktif edilir.
Asansor normalde yukari yonde komsu kata ve komsu olmayan bir kata kayit verilir.
Daha sonra asadi yonde komsu kata ve komsu olmayan bir kata kayit verilir.
DIREKT DURUS KAYIT” Butonu pasif edilir.
DIREKT DURUS Mesafe ayarlari pano tarafindan otomatik olarak ayarianmis olur.

Sistem normalde calistirilabilir.
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13. KUMANDA SISTEMININ BAKIM VE TEMIZLIGT

Periyodik bakim gerektirmez.
Dogru calismadigi tespit edilirse kontrol ve tamiri icin Uretici firmaya gonderilmelidir.

Kesinlikle su vb. sivi maddelere temas ettirilmemelidir.

YV V V V

Eder gerekirse lizerinde biriken toz dustik basingl hava ile temizlenmelidir.

14-MOTOR BAGLANTISINDA DIKKAT EDILECEK HUSUSLAR

» Motor kablosunun uzunlugu 12 metre’yi gegmemelidir. Eger 12 metre’den daha uzun motor kablosu gerekli
ise cihaz ¢ikisinda uygun AC reaktér kullaniimalidir.

Motor baglantisi igin uygun kesitte topraklamali kablo kullaniimalidir.

Motor kablosu, hem siirlicii hem motor tarafinda topraklanmalidir.

Motor kablosu, diger kablolardan miimkiin oldugunca uzak ¢ekilmelidir.

YV V V V

Motor kablolarinin diger kablolara paralel yerlestirilmesinden kaginilmalidir. Eger gerekli ise motor kablolari,

diger kablolari 902C’lik aciyla gecmelidir.

A\

Kablolar, en az +60 2C’lik sicakhk dayanikliligina sahip olmalidir.
» Uygun bir topraklama baglantisi icin, motor kablosu blendaji toprak plakasina metal kelepce ile

sabitlenmelidir.

15-GUVENLIK NOTLARI (1)

Sistemin kullanilacagi asansorde can ve mal glivenligi icin tim 6nlemler uygulama sorumlusu tarafindan alinmis
olmalidir. Bu kilavuz gerekli egitimi almis yetkili kisiler icin hazirlanmistir. Yetkisiz kisilerin cihaza miidahale etmeleri
veya gerekli glivenlik 6nlemleri alinmadan cihazin ve asansoriin calistirilmasi durumunda olusabilecek hasarlardan
OMEGA otomasyon Ltd. Sti. sorumluluk kabul etmez!

Toprak baglantilarinin dogru ¢alistigl, montajdan sonra mutlaka kontrol edilmelidir. Acil durdurma butonunun
motorun tekrar ¢alismasini engelleyecek bicimde calistigindan mutlaka emin olunuz. Elektriksel baglantilar mutlaka
yalitilmis olmalidir. Her kablo s6kme takma, sigorta degisimi veya kapak agma gerektirecek islemlerden 6nce
mutlaka gticli kesiniz.

» Glg salterini kapattiktan sonra, glic kondansatérleri bosalana kadar (en az 5 dk) , hicbir elektronik karta veya
parcaya dokunmayiniz. Sitemin desarj olmasini bekleyin. Aksi takdirde DC gli¢c kondansatérlerinin gerilimi,
olimcil sonuglara varabilecek kadar biyik kazalara sebep olabilir.

> Slrlcuye elektrik verili haldeyken hicbir kablo baglantisi yapmayiniz. Surtict isler durumda iken elektronik
kartlarda pargalari kontrol etmeyiniz.

» Ana devre baglantilarinin dogrulugundan emin olunuz. L1, L2 ve L3 gli¢ giris terminalleri olup ve U, V ve W
motor cikis terminalleri ile karistirlmamalidir. Aksi takdirde, striici zarar gorebilir.

> Yangina mahal vermemek icin, slrlclyl veya frenleme direnci ates alabilir nesnelerin yakinina

yerlestirmeyiniz
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» Cihazin pano igerisinde asiri Isinmaya, arizaya ve yangina sebep olmamasi icin panonun yeterli
havalandirmaya sahip oldugundan emin olunuz.

» Cihazi asin 1s1, asin soguk, asiri nem, su, Cihaz, direkt glines 1sigindan, metal parcaciklari ve tozdan kesinlikle

korunmalidir.
» Motor sargilar, VVVF inverter cihazi ile ¢alistirilmak icin yeterli izolasyona sahip olmalidir.

> Frenleme direnci terminallerinde ve kablolarinda insan hayati icin tehlikeli ve ylksek gerilim bulunmaktadir.

izolasyonu saglanmali ve kontrol edilmelidir.

IYI CALISMALAR,

16. ILETISIM

Teknik Destek
Tlrkce : +90533 321 4696
English : +90532 334 9395

OMEGA Mih. Otomasyon Ltd.Sti.

Kizilarik M. Koroglu C. Falez Sit. A Blok No: 4 ANTALYA
T: +90530 773 07 07

F: +90533 982 31 53

www.omegaotomasyon.com
info@omegaotomasyon.com

17-EKLER

v ANA BAGLANTI SEMALARI
v SERTIFIKALAR
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Al 0V ( & & &
KUYU ACIL HIZ REGULATORU KABIN TAVAN KAPAGI GEVSEK HALAT PATLAK HORTUM ASIRI BASING YEDEK GERI ALMA ACIL HIZ REGULATORU KUYU UST SINIR
STOP BUTONU KASNAK GERGE KONTAGI KONTAGI KONTAGI KONTAGI STOP BUTONU KONTAGI KESICi KONTAGI
KONTAGI
HIDROLIK SISTEMLER iGIN
B
|
GERI ALMA YUKARI
GERI ALMA ANAHTARI
— |
GERI ALMA ASAGL
C O o O O
KABIN ACIL STOP REVIZYON ACIL STOP REVIZYON ANAHTARI GERI ALMA ANAHTARI KABIN PARASUT FREN KABIN LIMIT KUYU ALT SINIR KARSI AGIRLIK KABIN TAMPONU
KONTAGI KONTAGL KONTAGI KESICI KONTAGI KESICI KONTAGI KONTAGL KONTAGI
|
YUKARI HAREKET
BUTONU
REVIZYON ANAHTARI
D |
ASAGI HAREKET
BUTONU
E 3
KUYU KAPAGI
KONTAGI
F
* GUVENLIK DEVRESINDE KULLANILMAYAN KONTAK VARSA KOPRULENMELIDIR.
* GUVENLIK DEVREST GERILIMI OLARAK 24 VDC KULLANILIR.
CIZIM: EV.NO: ISAYFA:
OMEGA OLC-14 KUMANDA SISTEMI GUVENLIK DEVRESI TESISATI
www.omegaotomasyon.com NAY: EV.TARTHT: ARTH:
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* GUVENLIK DEVREST GERILIMI OLARAK 24 VDC KULLANILIR.
CIZIM: EV.NDO: [SAYFA:
OMEGA OLC-14 KUMANDA SISTEMI KAPI GUVENLIK DEVRESI TESISATI
www.omegaotomasyon.com NAY: EV.TARTHT: ARTH:
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CIZIM: EV.NO: ISAYFA:
OMEGA OLC-14 KUMANDA SISTEMI OTOMATIK KAPI BAGLANTILARI
KAPI TiPi: DC KONTROLLU
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B 2V —— DAL NO motor freni bilgi

inverter fren rélesi ¢ikisi cikisl
¢ ©
19 4 A2
] motor fren agma
cikisi
TEST
C MQDU
COM NC hiz reg. bobini (0 V')
24V —m Al
21 ¢ D A2 NO
hiz reg. fren agma iptal ¢ikisi

D

P2 hiz reg. stop swich iptal etme gikisi
E
F

CIZIM: EV.NO: ISAYFA:
OMEGA OLC-14 KUMANDA SISTEMI HIZ REGULATORU BAGLANTI SEMASI ( MOTORDA TEK MEKANIK FREN VARSA )

www.omegaotomasyon.com FRENTEST! BAGLANTI SEMASI NAY: EV.TARTHT: ARTH:
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A
B 2V —— DAL NO motor freni diyot

inverter fren rolesi ¢ikisl cikis (220 V)
¢ ©
19 4 A2
] motor fren agma
cikisi
TEST
C MQDU
COM NC
24V —m Al
21 q D A2 NO hiz reg. bobini (0 V')
hiz reg. fren agma iptal ¢ikisi

D

P2 hiz reg. stop swich iptal etme gikisi
E
F

CIZIM: EV.NO: ISAYFA:
OMEGA OLC-14 KUMANDA SISTEMI HIZ REGULATORU BAGLANTI SEMASI ( MOTORDA GIFT MEKANIK FREN VARSA )

wWw.omegaotomasyon.con MAKINA DAIRESIZ UZAKTAN FREN TESTI BAGLANTI SEMASI NAY: TV TARTHT ARTF




OMEGA PRATIK BAGLANTI BiLGISi

(ANA PANO BAGLANTISI)
FLEKSBIL  |ANA PANO GERILIM
KABLO KLEMENS ACIKLAMA|  DEGERI
1 1]|(SERI HABERLESME) RS -
2 2|(SERI HABERLESME) RS +
3 3|sToP DC OV
X4 FIS DC 0V
5 5|KILIT (Kabin Kapisi) DC 0V
6 6|ASAGI MECB. YAVASLATICI DC 0V
o 7 7| YUKARI MECB. YAVASLATICI DC 0V
w 8 8 DC 0V,
@ COM C2 (9-16 GRUP GIRIS ORTAGI)
& 9 o[ASIRT YUK DC OV
10 10|FOTOSEL DC 0V
11 11|REVIZYON DC 0V
12 12|REVIZYON YUKARI DC 0V
13 13|REVIZYON ASAGI DC 0V
X14 (PTC......... ) OZEL SENARYO GIRISI 1 DC OV
X15 [ ) OZEL SENARYO GIRISI 2 DC 0V
X16 SEBEKE ELEKTRIGI VAR BILG. DC 0V
COM C3 (17-24 GRUP CIKIS ORTAGI)
17 17|KAPI AG DC 0V
o 18 18|KAPI KAPA DC 0V
S 19 19|KABIN FANI DC 0V
g 20 20|KABIN AYDINLATMASI DC 0V
5 21 21|ALARM DC 0V
Y22 DC 0V
Y23 Katinda Bilgisi DC OV
Y24 *(Kurtaran) OZEL SECIM CIKISI DC 0V
A SAYICI A
B SAYICI B
15 0V 0 VDC DC 0V
16 24V 24 VDC DC 24V
22 FAZ FAZ (220 VAC)
23 NOTR NOTR
SY T TOPRAK
BR MOTOR MEK. FREN CIKISI 200 VDC
BR MOTOR MEK. FREN CIKISI 200 VDC

(BAKIMCI PANO BAGLANTISI)

KLEMENS
& FLEKSIBL |ACIKLAMA

1 (SERI HABERLESME) RS -
2 (SERI HABERLESME) RS +
3 STOP

4 REZERVE

5 KILIT (Kabin Kapisi)

6 ASAGI MECB. YAVASLATICI
7 YUKARI MECB. YAVASLATICI
8

9 ASIRI YUK

10 FOTOSEL

11 REVIZYON

12 REVIZYON YUKARI

13 REVIZYON ASAGI

14 REZERVE

15 oV

16 24V

17 KAPI AC

18 KAPI KAPA

19 KABIN FANI

20 KABIN AYDINLATMASI

21 ALARM

22 FAZ (220 VAC)

23 NOTR

SsY TOPRAK

KUYU KOPYALAMA HIZ REG. ENCODER BAGLANTISI

KLEMENS _ JACIKLAMA [

1 KIRMIZI (KAHVE) 24 VDC
2 SIYAH (BEYAZ) 0 VDC
3 YESIL A

4 SARI B
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Smarter. Greener. Together

EC Declaration of Conformity

Product Name : Programmable Logic Controller Rev.17

Product identification (catalogue number): DVP SLIM TYPE
See appidex for details.

are in conformity with the provisions of the following EC Directive(s) when installed in accordance with the installation
instructions contained in the product documentation:

We declare under our sole responsibility that the product

2006/95/EC Low Voltage Directive (LVD)
2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive (EMC)

is herewith confirmed to comply with the requirements set out in the Council Directive(s) for electrical equipment used within
certain voltage limits. For the evaluation of the compliance with the Directive(s), the following standards were applied:

LVD: EN 61131-2: 2007
EMC: EN61131-2: 2007, EN 61000-6-1: 2007, EN61000-6-2: 2005, EN61000-6-4: 2007/A1:2011

The following manufacturer/importer is responsible for this declaration:

Delta Electronics, Inc.

(Company Name)

31-1,Shien Pan Road, Kuei San Industrial Zone, Taoyuan County, Taiwan, R.O.C.
(Company Address)
Person responsible for making this declaration:

Brad Wang
(Name)

Industrial Automation Business Group /| QF Manager
(Position/Title)

886-3-362-6301 [ 886-3-362-7267
(TEL/FAX)

TAIWAN Aug. 14", 2015

(Place) (Date) (legal Signature)

The First CE Taken Date on Jan.14™, 2008 Rev.0l was issuedon Jan. 14™, 2008 Rev.02 was issued on Apr. 2™, 2009

220, 2010

10", 2011

Rev.03 was issued on July 288 94110 Rev.04 was issued on Oct. Rev.05 was issued on Feb.

Rev.06 was issued on Mar. 07", 2011 Rev.07 was issued on Oct. 18, 2011 Rev.08 was issued on Jan. 18", 2012
Rev.09 was issued on Feb. 03™, 2012 Rev.10 was issued on Jul. 21°%,2012 Rev.1ll was issued on Jun. 24", 2013
Rev.12 was issued on March 7% ,2014 Rev. 13 was issued onMar.12" ,2014 Rev.l4 was issued on Mar. 19", 2014
Rev.15 was issued on Sep. 18" ,2014 Rev.16 was issued on Sep. 25,2014



Greener. Together.
Appendix _
DVP14SS11R*/T* DVP12SA10R* DVP10OMC11T*
DVP10SX11R*/T* DVP28SV11R*/T* DVP20SX211R*/T*
DVP12SA11R*/T* DVP14SS211R*/T* DVP28SV11R*/T*
DVP12SC11T* DVP12SA211R*/T* DVP12SE11R*/T*

Rev.
Rev.
Rev.

Rev.

ADP485-01 DVPO6SN11R DVP202LC-SL
COA02 DVPO6XA-S DVP211LC-SL
DNAQ2 DVPO6XA-SH DVP32SM11N
DVPO1LC-SL DVPO8RT-S DVP32SN11TN
DVPO1PU-S DVPO8SM10N DVPCOPM-SL
DVPO2DA-S DVPO8SM11N DVPDNET-SL
DVPO2LC-SL DVPO8SN11R DVPDTO1-S
DVPO4AD-S DVPO8SN11T DVPENO1-SL
DVPO4AD-SL DVPO8SP11R DVPPFO1-S
DVP0O4DA-S DVPO8SP11T DVPPF0O2-SL
DVPO4DA-SL DVPO8ST11N DVPSCM12-SL
DVPO4PT-S DVP165SM11N DVPSCM52-SL
DVPO4PT-SH DVP16SN11T RTU-485
DVPO4TC-S DVP16SP11R RTU-DNET
DVPO6AD-S DVP16SP11T RTU-ENO1
DVPO6AD-SH DVP16SP11TS RTU-PDO1
DVPO6PT-S DVP201LC-SL -

The First CE Taken Date on Jan.14'", 2008 Rev.0lwas issuedon Jan. 14", 2008 Rev.02 was issued on Apr.
issued on July 28", 2010 Rev.04 was issued on Oct. 22", 2010 Rev.05 was issued on Feb.
issued on Mar. 07%, 2011 Rev.07 was issued onOct. 18", 2011 Rev.08 was issued on Jan.
issued on Feb. 03, 2012 Rev.10 was issued on Jul. 21°,2012 Rev.ll was issued on Jun.
issued on March 7" ,2014 Rev. 13 was issued onMar.12,2014 Rev.14 was issued on Mar.
issued on Sep. 18" ,2014 Rev.16 was issued on Sep. 25,2014

Rev.

03
06
09
12
15

was
was
was
wdas

was

A NELTA

Smarter,

* - maybe followed by any numbers, letters or blank

Catalog Number-Expansion and Communication unit
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LIFTINSTITUUT

TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

FOR LIFTCOMPONENTS

Certificate no.

Description of the product

Trademark, type

Name and address of the
manufacturer

Name and address of the
certificate holder

Certificate issued on the
following requirements

Certificate based on the
following standards

Test laboratory

Date and number of the
laboratory report

Date of type examination

Additional document with this
certificate

Additional remarks

Conclusion

Date of issue 1 21-04-2016

Valid until : 21-04-2021

: NL 16-400-1002-210-01

Issued by Liftinstituut B.V.
Revision no : -

Drive

. VFD

- Delta Electronics,

De Witbogt 20,
5652 AG Eindhoven
The Netherlands

- Delta Electronics,

De Witbogt 20,
5652 AG Eindhoven
The Netherlands

- Lifts Directive 2014/33/EU
- EN 81-1+A3, EN 81-20

- None

- None

: 9-2-2016

- Annex / Report belonging to the type examination certificate

no.: NL 16-400-1002-210-01

- None

. The lift component meets the requirements referred to in this

certificate taking into account any additional remarks
mentioned above.

ing. J.L. van Viiet
Managing Director

eftificationdecision by

-Liftinstituut B.V. - Buikslotermeerplein 381 - P.O. Box 36027 - 1020 MA Amsterdam Netherlands -www.liftinstituut.nl .
: Registered at the KvK under number 34157363 -

F23-02-22-v14.0



LIFTINSTITUUT

Report type-examination

Report belonging to type-examination : NL16-400-1002-210-01
certificate no.

Date of issue of original certificate . 21-04-2016

Concerns . Lift Component

No. and date of revision . 21-04-2016, original

Requirements . Lifts Directive 2014/33/EU
Standards:

EN-81-1:1998+A3:2009 clause 12.7.2.2 b)
EN-81-20:2014 clause 5.9.2.5.4 b)

Project no. . P150332-01

1. General specifications

Name and address manufacturer . Delta Electronics,
De Witbogt 20,
5652 AG Eindhoven
The Netheriands

Description of component . Lift drive with Safe Torque Off (STO) and
brake monitoring.

Type . Elevator Drive ED Series

Laboratory -

Date / Data of examination . 19-2-2016

Examination performed by : P.J. Schaareman, T. Molema

2. Description component

The Delta VFD-ED drive is a drive which is suitable for lift applications. The drive has
a Safe Torque Off (STO) function built in. Due to this, the system is suitable for a 1
contactor solution as described in EN 81-1 and EN 81-20.

The STO input has dual inputs which are monitored for differences. When the inputs
have a different value, the system goes into an error state.

The drive can also handle brake monitoring: when a fault occurs the drive will go into
an error state which is not resettable by switching the power off and on. The drive Is
only suitable for A.C. motors.

© LIFTINSTITUUT B.V. NL16-400-1002-210-01 rev. 0 Date: 21-04-2016 Page 1 of 8
No part of this work may be reproduced in any form by print, photo-print, microfilm or any other means without written permission from Liftinstituut B.V.  renpe
E447 armon 100

LI FTINSTITUUT B.V. - SAFETY AND QUALITY MANAGEMENT

Buikslotermeerplein 381 P.0. Box 36027 Tel. +31 20 - 435 06 06 www.liftinstituut.nl VAT number:
NL - 1025 XE Amsterdam | NL - 1020 MA Amsterdam Fax +31 20 - 435 06 26 contact@liftinstituut.nl | NL 810399441 B0O1

Registered by the Dutch Chamber of Commerce nr. 34157363, General terms of supply of Liftinstituut B.V. are registered at the Duth Chamber of Commerce, under number 34157363,
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ECLARATION OF CONFORMITY
FOR
The OPTIDRIVE P2 ELEVATOR product range

Invertek Drives Ltd
Offa’s Dyke Business Park
Welshpool, Powys. SY21 8JF
United Kingdom

hereby declares that the above named product range has been designed and manufactured in
accordance with the following European harmonised standards

Safety:
EN 61800-5-1:2007 Adjustable speed electrical power drive systems.
Safety requirements. Electrical, thermal and energy.
EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems.
Safety requirements. Functional [as relevant]
EMC:
EN61800-3:2004 Adjustable speed electrical power drive systems.

IA1:2012 EMC requirements and specific test methods

following provision of the council directives:

2004/108/EC (EMC) and 2006/95/EC (LVD)  (Valid until 20.04.2016)
2014/30/EU (EMC) and 2014/35/EU (LVD) (Valid from 20.04.2016)

Supplementary Notes :

Only the “Safe Torque Off” (STO) function of the drive may be used as a safety function of a
machine. None of the other functions of the drive can be used to carry out a safety function

The CE marking and conformity are only valid if the product has been installed in a drive
system in accordance with the product User Guide delivered with the product.

C€

(), fons

DM Jones

R&D Director OPTIDRIVE' € | GVATO [

Invertek Drives Ltd
Welshpool, 03.02.2016




CERTIFICATE OF COMPLIANCE

Name of the Manufacturer : Omega Isitma iletisim Asansér Sod.Sis.Dogalgaz MUh. Hiz. ins.
Ureticinin Adi Turz. Bilgisayar Taah. San. Tic. Lid. $ti.

Address of the Manufacturer : Kizilank Mh. Koroglu Cd. Falez Sit. A Blok Kat: 1 D: 4 Muratpasa
Ureticinin Adres ANTALYA /TURKIYE

Description of the Product  : Lift Conftrol Panel for Electric Lift
Uron Tanimi Elektrikli Asansér Kumanda Panosu

Description of the Product : OMEGA / OLC2014

T_ype
UrOn Tip Tanimi

Applicable EU Directive(s) :95/16/EC Lift Directive Annex |
Uygulanabilir AT Direktifi(leri)

Applicable Standard(s) :EN 81-1 + A3
Uygulanabilir Standart(lar)

Inspection Place : Kizilarik Mh. Kéroglu Cd. Falez Sit. A Blok Kat: 1 D: 4 Muratpasa
inceleme Yeri ANTALYA /TURKIYE

This certificate does not regards 2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive.
Bu sertifika 2004/108/AT Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi ile ilgili degildir.

The lift control panel is not subjected to the laboratory tests according to annex F-6 of EN 81-1/2 + A3.
Tanimlanan Asansdr Kontrol Panosu EN 81-1/2+ A3 Ek F 6' ya gore laboratuar testlerine tabi degildir.

The lift control panel complies to the functional requirements referred to in this Certificate taking into
account any additional remarks mentioned above.

Asansodr PCB Kontrol Karti, yukarida belirtilen aciklamalar dikkate alinarak, bu belge de adi gegen sartlara
fonksiyonel kriterler agisindan vygundur.

Certificate Number 1 M.2014.103.2758
Initial Assessment Date :27.02.2014
Registration Date :28.02.2014

You can check curency of this cerfificate on www.udemttd.com.ir . This certificate remcins the property of UDEM
Intemational Certification Auditing Training Centre Industry and Trade Co. Ltd. to whom it must be
retumed upon request. The above named fim must keep a copy of this cerfificate for 15 years from the
registration of cerfificate. The above named fimn must nofify all changes related with the approved type
to UDEM. If UDEM will not renew expiry date of this certificate in question.

Addrres: Turan GUnes Bulvan Korman Sitesi 51/M Yildiz-Cankaya-Ankara-TUrkiye
Phone: +90 312 4430377 Fax: +90 312 44187 72
E-mail: info@udemltd.com.ir  www.udemlid.com.ir
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EC DECLARATION OF CONFORMITY

We herewith declare,
Beyan ederiz ki,

OMEGA IiLETiSIM ASANSOR S.S.DOG. MUH. Hiz. iNS.
TUR. BILG. SAN. TiC. LTD. STi.

Kizilankk M. Koroglu C. Falez Sit.
/Antalya Tiirkive

No:4 Muratpasa

That the following described Lift Installation complies with the appropriate basic safety and health
requirements of the EC Lift ,Elevator, Escalator, Directives ( 2014/33/AB, 2016/42/AT ) based on its
design and type, as brought into circulation by us. In case of alteration of the installation, not agreed
upon by us, this declaration will lose its validity.

Asagida tanimlanmis bulunan liriin, pazara siriildigi haliyle, AT Asansér, Yiiriiyen Merdiven,
Yiiriiyen Yol, Makina Emniyet Yénetmeliklerinde ( 2014/33/AB, 2016/42/AT ) tanimlanan temel saglik
ve giivenlik ihtiyaglarina, tasarim ve tip olarak uygunluk saglamaktadir. Uriin ile birlikte verilen
montaj ve kurulum semalari haricindeki degisiklikler halinde, bu uygunluk beyannamesi gegerliligi

kaybeder.

P[oduct Serial Number
(Uriindin Seri No)

P[oduct Designation
(Urdindin Tanmi)

Applicable Directives
(Uygulanan Standartlar)

Applicable Harmonized Standards
(Uygulanan Harmonize Standartlar)

Date (Tarih)
ISSUER (Tanzim Eden)

Company stamp
(Firma Kagesi)

Y G N N A N A L " " N " " m m . m L m L m" - Lm s m s m" . m" - m" "y m" " m " " "y e

OLC2014 A-10171-187

OLC2014 SERIES CONTROL PANEL
OLC2014 KUMANDA SISTEMI

2014/33/AB Lift Directive

EN 81-1/2+A3, EN 81 -20/50
EN115

06/ 08 /2018
General Manager
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(2014/33/AB) ASANSOR YONETMELIGI

EK 111
ASANSOR GUVENLIK AKSAMLARININ LiSTESI

1. Durak kapilarini kilitleme tertibatlari.

2. Ek I'in 3.2 maddesinde bahsi gegen, kabinin dlismesini veya kontrolsiiz hareketini
Onleyen tertibatlar.

3. Asiri hiz sinirlayici tertibatlar.

4. Tamponlar;

a) Enerji depolayan tamponlar:

1) Dogrusal olmayan,

2) Donus hareketi sonimlemeli.

b) Enerji harcayan tamponlar.

5. Diismeleri dnleyen cihaz olarak kullanildi§i durumlarda, hidrolik giic devrelerinin
kaldincilarina baglanan giivenlik tertibatlari.

6. Elektronik aksamlari iceren glvenlik salterleri seklindeki elektrikli givenlik
tertibatlari.



CE ISARETLEMESI iCIN
AKREDITE KURULUSTAN SERTIiFIKALANMASI GEREKEN
ASANSOR GUVENLIK AKSAMLARININ LiSTESI

1. Durak kapilarini kilitleme tertibatlari.

2. Ek I'in 3.2 maddesinde bahsi gegen,

kabinin  dismesini  veya  kontrolsiiz

hareketini 6nleyen tertibatlar.

FREN BLOKLARI

3. Asiri hiz sinirlayici tertibatlar.

HIZ REGLATORU

4. Tamponlar;

a) Eneriji depolayan tamponlar:
1) Dogrusal olmayan,

2) Donus hareketi sonimlemeli.

b) Enerji harcayan tamponlar.

TAMPONLAR

Onleyen cihaz olarak
hidrolik  glig
baglanan

5. Digsmeleri
kullanildigi  durumlarda,
devrelerinin kaldinicilarina

glvenlik tertibatlari.

(HIDROLIK SISTEMLERDE)
GUVENLIK VALFLERL...

6. Elektronik aksamlari iceren glivenlik
salterleri seklindeki elektrikli giivenlik
tertibatlari.

SINIR KESICI SALTERLERI
GUVENLIK DEVRESINI KESEN KACAK VE
KORUMA SALTERLERI

DIGER KOMPONENTLERIN CE iSARETLEMESI “SELF DEKLERASYON” SEKLINDE

YAPILABILIR.

BU KOMPONENTLER iCIN FIRMA, UYGUNLUK SERTIiFiKASI “EC Declaration of

Conformity” DUZENLER.
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